Motoriserad optisk
IR-stralrokdetektor

Anvandarguide




1. Allman information

Se till att det finns
en fri siktlinje fran
detektorn till
reflektorn

%% 50—100 m = 4
i

18—50m =1

7| 8—18m =1
Anvénd mask fér
kort avstand

Montera pa stabila ytor (barande vagg eller balk)
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+ Alla installationer ska uppfylla lokala féreskrifter

» Se NFPA72 for installationshjalp for detektorer godkanda for UL268. | sadana installationer
bor det maximala avstandet fran taket till detektorn och reflektorn vara 10 % av avstandet

mellan golvet och taket

« Mask for kort avstand maste anvandas for installationer som tacker mindre an 18 m

v

X

» Placera stralen sa hogt som majligt, men avstandet fran detektorn och reflektorn till taket ska

vara minst 0,5 meter

» Montera detektorn och reflektorn mitt emot varandra

» Placera INTE detektorn dar personal eller féremal kan komma in i stralens vag
» Placera INTE tva detektorer mitt emot varandra

+ Detektorns lysdiodsindikator maste vara nedatvand

* Installera inte detektorn eller reflektor i miljéer dar kondensation eller isbildning kan

forekomma



2. Montera produkten

——"  Klam fast
PCB i
sockel

Satt i
detektorkabeln

Lysdiodsindikatorn maste vara nedatvand
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3. Kopplingsscheman

Kabeldragning for tva detektorer till tva zoner:

Till detektor 1 Till detektor 2

J; ..... J; ........... [_"’“‘Mj ............. ?

|+ |__| |+ |__| ’_N/O|COM|N/C N/O|COM‘ NIC :
DET 1 DET 2 1 2 3 1 2 3
ConC ConD :
Brand Fel .
= -
14-36VDC |—| -
b f—
Brand Fel pesinng = ==
Con A Con B - |
1 2 3 1 2 3 :
LN/O |COM‘ N/C N/O ‘COM| N/C -
-
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|
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Zon 1 - I
Zon 1+ J I
|
Ext. AterstiliNing e e o= o o= o o= = e o = o = = = = e = = == - -
Matning + J
Matning -
Zon 2 + J
Zon 2 -

* Anm. 1: Den har komponenten ar brandmotstandet. Brandmotstandets varde anges av
brandkontrollpanelens tillverkare. For installationer i USA a@r den normalt en bygling

» Anvand ALLTID en separat tvatradskabel for varje detektorhuvud

* VARNING: For systemdvervakning - Anvand inte virad kabel under nagra terminaler. Bryt
kabelkretsen for overvakning av anslutningar

« Komponenter som inte ingar:
+ EOL-komponenten (“End Of Line”) - levereras av brandkontrollpanelens tillverkare
» Brandmotstand

» Kontrollera att brand- och felanslutningen fungerar pa brandpanelen efter installationen

* Anslut en spanning mellan 5V och 40V till kontakten “Ext Reset” (Ext. aterstallning) under
minst tva sekunder for att aterstalla ett last brandlarm



3. Kopplingsscheman (forts.)

Relakopplingar for kabeldragning av en kontrollenhets tva detektorer till en zon:

N/O |COM| N/C N/O |COM| N/C
1 2 3 1 2 3
p J ConC ConD
Brand Fel
Brand Fel d
Con A ConB
1 2 3 1 2 3 :
: I—N/O |COM| N/C N/O |COM| N/C :
L se _J
anm. 1
Zon 1 -
Zon 1+

Las vidare i de extra installationsinstruktioner som medféljde produkten for kabeldragning till
andra typer av brandkontrollpaneler, eller for att koppla flera kontrollenheter till en zon



4. Sla pa strommen

ANM. En kontrollenhet for systemet kan anvandas for att styra och évervaka upp till tva
detektorhuvuden. | den har guiden anvands symbolen # framfér det detektornummer som for

tillfallet ar valt (1 eller 2).
('5 sekunder )

S‘;@ JC b & Q)

£86868:: ¢

ﬂ— [ -EI-

[AB)Y)L)G)E)) e
( /5 sekunder\)

#B TL

{ 5 sekunder )

#B L 4D
* Igangkort system: g ,‘QQ -
i B
#B L 4D
+ Detektorerna har hittats men den valda detektorn har inte -
riktats in: 8 Kee
. . . . #B L
» Detektorn ar ansluten men inte “hittad” (normalt pa 1
ett system som inte ar igangkort): E = E
#B L
. . . . =11t
+ lgangkorningsfel, eller ingen detektor ansluten: a E o




5. Ange l6senord for att fa tillgang till menyn Engineering (Teknik)

Tryck pa ¥ fér skédrmen Pass Code (Idsenord):

S S E

? 5

Standardlosenord: 1 2 3 4

e AV Byta siffra
e < D> Flytta mellan siffror
* ¥ Godkanna

Om du anger ett felaktigt I6senord atergar du
till skarmen Pass Code

Efter tre felaktiga forsok lases atkomsten i tre
minuter

6. Hitta detektorer

* “Find” (hitta) visas automatiskt férsta gangen som den har processen kors. “Find” kan ocksa
nas via menyn System Controller Settings (Installningar, systemets kontrollenhet) “Find”
maste utféras nar en detektor Iaggs till eller tas bort fran ett redan “hittat” system.

QF: ﬁd
[«)

v

{ 60 sekunder X

Har anges antalet ‘ Ed i
hittade detektorer

v

* Tryck pa « om du vill aktivera “hittade” detektorer vid
nagon tidpunkt under 60 sekundersnedrakningen

* Om det finns nagra oanvanda detektorkanaler sa
stangs de av

 Tryck pa X om numret ar felaktigt och du vill gbra en
ny sokning



7. Valja energilage
e Under normal drift i laget “Hi A”

(standard) drar systemet 5,5
mA om en detektor ar ansluten
och 8 mA om tva detektorer ar
anslutna. Vid anvandning av
funktionerna Laser targeting
(laserinriktning), Auto
(automatisk), Hand (hand) och o

o { Y
Home (utgangsposition) drar SO *OL G & L@ é\!‘ o 'q

systemet 36 mA.

* | laget “Lo A” (valt via menyn
System Controller Settings
[Installningar, systemets
kontrollenhet]) drar systemet
5,5 mA eller 8 mA i ALLA
drifttagen. Detektorn forflyttar
sig langsammare under Align
(inriktning), Laser targeting
(laserinriktning) och Home
(utgangsposition), sa systemet
bér vara fortsatt installt pa “Hi
A” om strdmmen ar pa.

8. Valj detektor

» Valj detektor som ska nas
» Alla detektorer maste riktas in separat
* | steg 9 till 12 forklaras hur enskilda detektorer riktas in

2-F)
#[E
o B
/@* LGk e

9. Vilja avstand mellan detektor och reflektor

* Valj 8-50 m (standard) eller 100 m
(Stall in for varje detektor)

#B




10. LASER-inriktning

Systemet signalerar Fault (Fel) i det har laget

LASERN anvands for att rikta in detektorn och reflektorn. Den ar bara ett verktyg for ungefarlig
inriktning. Efter automatisk inriktning kan det handa att LASERN inte pekar mot reflektorn

« Anvand £ (> Alv  for att flytta LASERN sa nara reflektorn som majligt

« Om du trycker pa pilknapparna ror sig detektorhuvudet ett steg

« Tryck pa ¥ eller X om du vill stdnga av LASERN och aterga till menyn Settings
(Installningar)

» Las om felsdkning i Additional Detector Information (Ytterligare information om detektorn) om
LASERN inte visas

# #
S

LASERSTRALNING - UNDVIK
DIREKT OGONEXPONERING

UTEFFEKT < 5 mW é‘

LASER KLASS llla

m, >

@a@t@-@g—-« 3]

Vagléngd 630 - 680 nm

11. Inriktningen “Auto”

» Valj “Auto” om du vill rikta in den infraréda stralen automatiskt

+ Signalstyrkan visas vid inriktning

* Om LASERN slas pa kommer den inte nddvandigtvis att vara riktad mot reflektorn nar
“Auto” har korts. Detta ar normalt.

» Las om felsdkning om “Auto” avslutas med felkoden “E-

Hand <

#B
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g Auto
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| HiA: 2 minuter
K LoA: 25 minuter

. SEE

B)




12. “Set” 0/100 (kalibrera)

#B

g
/@*@E@-E&k—-«

< >

Nar “Set” visas trycker du pa « medan reflektorn fortfarande inte ar tackt

Nér;S-OO” visas tacker du reflektorn med ett material som inte reflekterar och trycker sedan
pa

Nar “S-01” visas tacker du av reflektorn och trycker sedan pa v

Repetera steg 8 till 12 fér andra detektorer som eventuellt hittades under “Find”-processen ¥

13. Systemet har riktats in

* Den grona lysdioden pa detektorn blinkar var 10:e sekund och signalstyrkan bér vara mellan
99 % och 101 %

o Standardvarden: 35 % brandtroskelvarde, 10 sekunders fordrojning till brand- och fellarm, ej
lasande lage
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14. Manuella brand- och feltester

Efter installation eller rengéring rekommenderar vi att ett manuellt brand- och feltest utfors:

Brandtest: Tack over reflektorn langsamt sa att det tar mer an fem sekunder att tacka den.
Systemets kontrollenhet signalerar Fire (Brand) till brandkontrollpanelen nar férdréjningen till
brandlarm har gatt ut (10 sekunder ar standard)

Feltest: Tack over reflektorn fullstandigt inom tva sekunder. Systemets kontrollenhet
signalerar Fire (Brand) tillbaka till brandkontrollpanelen nar fordréjningen till fellarm har gatt ut
(10 sekunder ar standard)

15. Brandtest

Det ar mojligt att utféra ett brandtest fran systemets kontrollenhet for att testa
brandkontrollpanelens kopplingar

ANM. Brandtestet ar acceptabelt for godkannande av brandmyndighet och rutinunderhall av
UL268-5

#B #B b A #B {Hb [TAY]
e
v M v il

/b*on B e ) |
Test av detektorns Test av kopplingar for
brandlysdioder reld/kontrollenhet
Detektorn signalerar Fire Systemets kontrollenhet
(Brand), systemets signalerar “Fire” (Brand) till
kontrollenhet ar Normal. brandkontrollpanelen
Tryck pa X for att avsluta Tryck pa  eller ¥ for att
utan att utféra testet avsluta

11



16. Brandtroskelvarde

Andra tréskelvardet vid vilket detektorn upptéacker en brand
Fabriksinstallning (standard) = 35 %

(Stall in for varje detektor)

#[E

' N
sowclsaie

» Tryck pa upp- eller nedknapparna for att justera kansligheten i steg om 1 %

e Tryck pa ¥ for att godkanna bakre installning

UL268 intervall for brandtroskelvarden:

Avstand mellan Intervall for

detektor och reflektor brandtroskelvarden
8—10m 10—18%
10—15 m 15—25%
15—22 m 15—35%
22—40 m 25—50%
40—60 m 35—50%
60—100 m 50%

EN-godkanda intervall for kanslighet:
Uppfyller EN54-12:2015 for kanslighetsnivaer mellan 25 % och 35 % med en maximal
fordrojning till brandlarm pa 20 sekunder

12
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17. Fordrojning vid brand/fel

De har installningarna ar de fordrojningar som systemets kontrollenhet anvander fore signalering
av ett BRAND- eller FEL-larm till brandkontrollpanelen. Fabriksinstallning (standard) = 10 sekunder

(Stall in for varje detektor)

#E #E IAY #B
o 0. ¢ Il
4 b*onlFs e 3] )
L Fordining 1 (orand) — L Férdrsjning 2 (fel) —
< >

18. Lasande/ej lasande lage

| lasande lage ar systemet kvar i brandlarmslaget efter att branden har slackts. | ej lasande
lage atergar systemet automatiskt till normalt 1age efter att branden har slackts

(Stall in for varje detektor)

Ej lasande
Lasande
#B I IAY
A
#B #B2 ML IaY] Y
v
) ) Y
4@}@&@@@« | X

Anvénd () % for att flytta mellan
ikonerna pa menyn Detector (detektor) tills
graf- och klockikonerna visas

Aterstall ett last brandlarm genom att ansluta 5-40V till den externa aterstallningsterminalen,
ange l6senordet eller sla av och pa med 20 sekunders vantan emellan
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19. Rengora systemet
Systemet kompenserar automatiskt for dammansamlingar genom att byta kompensationsniva.

Vi rekommenderar dock detektorlinserna och reflektorn rengors regelbundet med en mjuk,
luddfri duk.

Om kompensationsnivan for en specifik detektor ligger éver 130 i flera dagar visar det att den
detektorn bor rengoras.

Systemet ska isoleras fran brandkontrollpanelen innan rengéringen pabdrjas.
Efter rengdring verifierar du att systemet fungerar normailt:

Om signalstyrkan ar mellan 92 % och 108 %
- lat systemet kompensera tillbaka till 100 % (det boér inte ta langre tid an 12 timmar)

Om signalstyrkan ar éver 108 %
- minska kompensationsnivan tills signalstyrkan ar mellan 92—108 % och vanta till systemet
har kompenserat tillbaka till 100 %

Om signalstyrkan ar under 92 %
- utfér LASER-inriktning, automatisk inriktning och Set (Instélining).

Andra kompensationsniva:

#B #B ¥

o,
m,
X
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20. Felsokning

* Vi hanvisar till tillverkaren for|

Reflektorn kunde
inte hittas vid

Se till att det finns en fri
siktlinje om 0,5 m mellan
detektorn och reflektorn

E-00 :AIM identifieras teknisk hjalp
inte
» Kontrollera kopplingen
E-01 Kommunikationsf| mellan systemets
B el for detektor kontrollenhet och detektorn
(spanningen till detektorn
ska vara 11—13V)
Detektorn ar » FOlj processen “Find” (hitta)
E-02 ansluten men inte| och inrikta den om det ar
“hittad” nddvandigt
£-03 Kompensationsgra |+ Rengor och rikta om
a ns uppnadd systemet
Detektor har » Kontrollera spanningen till
. .. . kontrollenhet.
E-04 missat for manga .
avldsningar » Kontrollera att spanningen
till detektor ar > 11V
£-05 Detektorn &r inte |+ Folj anvisningarna for
B inriktad inriktning
Felet snabb o S_e t_|||_att Eiet finns en frl_
E-06 . . . siktlinje fran detektorn till
ljusminskning
reflektorn
> Se till att det finns en fri
Felet siktlinje fran detektorn till
E-07 signalstyrkan for | reflektorn
hog » Kontrollera att det inte ar
nagot starkt ljus pa
detektorn
E-08 Kompensationsnivan i [* Rikta om detektorn med
inte noll under “SET” automatisk inriktning
> Kontrollera att reflektorn inte
ar tackt nar “SET” valdes
> Se till att det finns en fri
Signalstyrka siktlinje om 0,5 m mellan
E-09 utanfor intervallet| detektorn och reflektorn

nar “SET” valdes

Se till att ratt avstand har
valts

Se till att ratt reflektorer har
anvants

Rikta om detektorn

E-10 automatisk » Se till att ratt avstand har
inriktning valts_ .
» Se till att ratt reflektorer har
anvants
» Rikta om detektorn
» Se till att det finns en fri
siktlinje om 0,5 m mellan
Automatisk detektorn och reflektorn
E-11  [inriktning » Se till att ratt avstand har
misslyckades valts
» Se till att ratt reflektorer har
anvants
» Rikta om detektorn
Det gar inte att
noIIstéI_Ia under | Kontrollera att reflektorn var
E-12 “S-00” i “Set” helt tackt av ett material som
Signalen inte reflekterar
forsvagades inte |+ Rikta om detektorn med
nar “S-00” valdes | automatisk inriktning
Ingen signal vid
“S-01” i “Set”
. » Kontrollera att reflektorn inte
E-13 Signalen , e »
S . var tackt nar “S-01” valdes
forstarktes inte
nar “S-01” valdes
Stadiet “Centre”
(Centrera) ) . ]
misslyckades vid|* Se till att det finns en fri
E-14 inriktning siktlinje om 0,5 m mellan
Detektorn har detektorn och reflektorn
inriktats mot nagot
annat an
reflektorn
.. » Kontrollera
E-21 :te:g:nfw SVa9 | stromforsoriningen till
kontrollenhet
E-24 Detektorn ar inte | Vi hanvisar till tillverkaren for
kompatibel teknisk hjalp
E-26 Internt fel i » Vi hanvisar till tillverkaren for

kontrollenhet

teknisk hjalp
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21. Tekniska specifikationer

Parameter Varde

Driftsspanning 14—36V Likstrom

Driftsstrom — Normal drift 5,5 mA - 1 detektor

(med brand- och fellarm aktiverat) 8 mA - 2 detektorer
Driftsstrom — Inriktningslagen - HiA 36 mA

Inriktningslagen - LoA 5,5 mA/8 mA
Intervall fér brandtroskelvarden (1)(;13&)%/?8 dB
Fordrojning till brandlarm 2—30 s
Fordrdjning till fellarm 2—30s
Driftsavstand mellan detektorn och reflektorn 8—100 m
Detektorns maximala felinriktningsvinkel + 0,41 grader
Reflektorns maximala felinriktningsvinkel + 5 grader
Maximal vinkelrorelse for detektorhuvudet + 3,5 grader
Optisk vaglangd 850 nm
Troskelvarde for felet snabb ljusminskning 87%

Driftstemperatur (UL-godkand)
Driftstemperatur (EN54-12:2015-godkand)
Driftstemperatur (FM-godkand)

0—+37,8 grader C
-10—+55 grader C
-20—+55 grader C

Lagringstemperatur -40—+85 grader C
Relativ luftfuktighet (icke-kondenserande) 93%
IP klassificering IP54
Relaets kontaktklassificering VF(.:Q’ 2A@30VDC
resistiv

Maximal kabellangd (kontrollenhet till detektor) 100 m

. 24—14 AWG
Kabelmatt 0.5—1.6 mm
Klassificering av holjets antandlighet UL94 VO

Bredd,

mm

Hajd,
mm

gggﬁeeqnets kontrollenhet, inklusive 202 230 87 1.0
Detektor, inklusive snabbsockel 134 131 134 0.5
Reflektor (en enda) 100 100 10 0.1

Dokumentnummer: 0044-033-06-SV
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